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บทคัดย่อ 
การสร้างแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนักสลัดคอสอติเกียโดยการใช้โครงข่ายประสาทเทียม มี

วตัถุประสงคเ์พ่ือพฒันาแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนกัสลดัคอสอติเกียโดยการใชโ้ครงข่ายประสาทเทียม และ
เพ่ือประเมินผลของโมเดลการพยากรณ์การปลูกสลดัคอสอติเกีย มีการเก็บรวบรวมขอ้มูลทางสถิติเก่ียวกบัปัจจยั
การเจริญเติบโตของสลดั จ านวน 2000 รายการ ซ่ึงประกอบดว้ย 5 ปัจจยัหลกั คือ อุณหภูมิ ค่าพีเอช ปุ๋ย จ านวนผกั
ท่ีรอด น ้ าหนักของสลดัท่ีเก็บ น ามาวิเคราะห์ขอ้มูลโดยใช้โปรแกรมเวกา้ เพื่อสร้างแบบจ าลองการพยากรณ์
น ้ าหนกัสลดัคอสอติเกีย ดว้ยโครงข่ายประสาทเทียมแบบไม่ยอ้นกลบั และวดัประสิทธิภาพของโมเดลแบบ 5-fold 
cross-validation  

ผลการศึกษาพบวา่ แบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนักสลดัคอสอติเกียดว้ยโครงข่ายประสาทเทียม มีผล
การเปรียบเทียบประสิทธิภาพของโมเดลให้ค่าความถูกตอ้ง 85.00 % ซ่ึงแสดงว่าแบบจ าลองโครงข่ายประสาท
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เทียมสามารถใช้ในการพยากรณ์น ้ าหนักสลดัคอสอติเกียได้แม่นย  า และน าไปประยุกต์ใช้กับผลผลิตทางการ
เกษตรอ่ืนๆ ท่ีเก่ียวขอ้งไดใ้นอนาคต 

 

ค ำส ำคญั : แบบจ าลองโครงข่ายประสาทเทียม การพยากรณ์ สลดัคอสอติเกีย ผกักาดคอส 
 

ABSTRACT 
This research aims to develop and evaluate a model to predict the weight of ortigia Cos using feed -

forward artificial neural network. The 2000 records of main factors for oritigia Cos growth (e.g. temperature, 
pH value, Electric Conductivity value of hydroponics fertilizer, total of growth and total crop weight) were 
collected as parameter values of the model. The research has created a model by employing WEKA software. 
The efficiency of the model was calculated using 5 -fold cross-validation for evaluating the model.  
 The finding indicates that the average accuracy percentage of the model’s efficiencies comparison is 
85.00%. The result shows that the model can predict the ortigia cos’ weight with high degree of accuracy. It 
also shows the model can be applied for other agriculture products in the future. 
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1. บทน ำ 
ผกักาดหวาน หรือผกักาดคอส (Cos Lettuce) หรือสลดัคอสอติเกีย (Ortigia Cos) ซ่ึงเป็นผกัสลดัท่ีคน

ไทยนิยมรับประทานกนัมาก ทั้งน้ีเป็นผกัท่ีมีคุณค่าทางอาหาร และให้รสชาติกรอบแต่มีรสขมปลายล้ินเล็กนอ้ย
เตม็ไปดว้ยวิตามินซี ไฟเบอร์สูง ช่วยป้องกนัโรคโลหิตจาง และช่วยใหเ้สน้เลือดฝอยแข็งแรง ซ่ึงสลดัคอสอติเกีย
เป็นพนัธ์ุพืชท่ีต้องการสภาพอากาศเย็น และอยู่ในอุณหภูมิท่ีเหมาะสม ระหว่าง 10 – 24 °C แต่ถ้าในสภาพ
อุณหภูมิอากาศสูง การเจริญเติบโตทางใบจะลดลง และพืชจะสร้างสารคลา้ยน ้ านม หรือยางมาก เสน้ใยสูง เหนียว 
มีรสขม และได้ผกัสลดัคอสอติเกียท่ีมีน ้ าหนักไม่แน่นอน ท าให้เกิดปัญหาได้ผลผลิตของสลดัคอสอติเกียไม่
เป็นไปตามท่ีตอ้งการ 

โครงข่ายประสาทเทียม (Artificial Neural Network - ANNs) ถูกน ามาใชอ้ยา่งกวา้งขวางในทุกสาขาวชิา 
เช่น ดา้นกายภายภาพและเทคโนโลย ีดา้นอากาศและอุตุนิยมวิทยา ดา้นเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ ดา้นอุทกวทิยา 
ดา้นการพยากรณ์ ดา้นเศรษฐมิติและการเงิน ท่ีนิยมใชใ้นการพยากรณ์ขอ้มูล เน่ืองจากโครงข่ายประสาทเทียมไม่
สนใจเง่ือนไข ความสัมพนัธ์ของตวัแปร การท างานของโครงข่ายประสาทเทียม คือเม่ือมีขอ้มูลน าเขา้ เขา้ไป
โครงข่ายประสาทเทียมจะให้ค่าน ้ าหนักในแต่ละขอ้มูลน าเขา้ จากนั้นโครงข่ายประสาทเทียมจะท าการรวมแลว้
ส่งผลออกมาในรูปผลลพัธ์ ท่ีจะท างานได้เองโดยผ่านกระบวนการเรียนรู้ของระบบ ผูท่ี้น าไปใช้เพียงแค่หา
รูปแบบโครงข่ายท่ีเหมาะสมท่ีสุดผ่านการทดลองกบัชุดฝึกสอน (training data set) ท าให้ไดป้ระสิทธิภาพในการ
พยากรณ์ท่ีพึงพอใจ โดยมีงานวิจยัท่ีให้ขอ้สรุปท่ีเหมือนกันคือโครงข่ายประสาทเทียมมีประสิทธิภาพในการ
พยากรณ์ท่ีแม่นย  ากว่าแบบจ าลองทางสถิติ ARIMA และ GARCH (วชิราภรณ์ และสุรชยั, 2556) และมีงานวิจยั
ของ ทวี (2557) ท่ีศึกษาบทบาทของการใชแ้บบจ าลองโครงข่ายประสาทเทียมส าหรับภูมิศาสตร์ในประเทศไทย 
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พบวา่ ในปัจจุบนังานวิจยัท่ีมีการประยกุตใ์ชแ้บบจ าลองโครงข่ายประสาทเทียมส าหรับกลุ่มมนุษยแ์ละเศรษฐกิจ 
มีแนวโนม้เพ่ิมมากข้ึน โดยมีการน ามาใชใ้นการพยากรณ์จ านวนผูป่้วย ราคาสินคา้ต่างๆ และพยากรณ์ปริมาณการ
ส่งออกข้าวไทย และสรุปได้ว่าแบบจ าลองโครงข่ายประสาทเทียม (แบบจ าลอง ANN) มีความแม่นย  ากว่า
แบบจ าลองทางเศรษฐมิติ (แบบจ าลอง AIDS และ LA-AIDS) โดยจุดเด่นของแบบจ าลองโครงข่ายประสาทเทียม 
คือ การเรียนรู้จดจ าพฤติกรรมความสัมพนัธ์ระหวา่งปัจจยัท่ีไม่ใชค้วามสัมพนัธ์แบบ Linear relationship ไดเ้ป็น
อย่างดี ส่วน กาญจนา (2551) ใช้พยากรณ์ผลผลิตล าไย โดยการใช้ขอ้มูลกลุ่มชุดดินและข้อมูลสภาพอากาศ 
(อุณหภูมิ ปริมาณแสดงแดด และปริมาณฝนเฉล่ียจากการ Interpolate) ซ่ึงแบบจ าลองโครงข่ายประสาทเทียม มี
ความแม่นย  า ร้อยละ 90.14 ศุภทัรษร หัสไชย และอาทิตย ์(2557) ศึกษาแบบจ าลองการเจริญเติบโต และผลผลิต
ของถัว่เขียวโดยใชโ้ครงข่ายประสาทเทียมพบว่าแบบจ าลองโครงข่ายประสาทเทียมมีประสิทธิภาพมากในการ
ท านายความสูง การเลือกตวัแบบพยากรณ์ผลผลิตการเกษตรท่ีเหมาะสมของ นรวฒัน์ และนันทชยั (2559) ได้
ศึกษาวิธีการพยากรณ์ผลผลิตการเกษตรของพืช 4 ชนิด ไดแ้ก่ ขา้วนาปี ขา้วนาปรัง มนัส าปะหลงั และสับปะรด 
พบวา่วธีิโครงข่ายประสาทเทียมให้ค่าร้อยละความคลาดเคล่ือนสัมบูรณ์เฉล่ียต ่าท่ีสุดในพืชทุกชนิด และ ศุภโชค 
(2559) กล่าววา่ในดา้นการเกษตรมีการน าโครงข่ายประสาทเทียมมาใชก้นัอยา่งแพร่หลาย ไม่วา่จะเป็นการใชเ้พ่ือ
การท านายค่าของผลลพัธ์ท่ีอาจเกิดข้ึน การควบคุมท่ีส่ิงแวดลอ้มมีการเปล่ียนแปลงอยูเ่สมอ และการจดจ ารูปแบบ
ท่ีมีความไม่แน่นอน ซ่ึงลว้นแลว้แต่ใหค้่าความแม่นย  าท่ีดีไม่ดอ้ยไปกวา่วธีิอ่ืน  

ผูว้ิจยัจึงมีแนวคิดในการประยกุต์ใชโ้ครงข่ายประสาทเทียมมาพฒันาระบบแบบจ าลองการพยากรณ์
น ้ าหนกัสลดัคอสอติเกีย โดยจะเก็บรวบรวมขอ้มูลทางสถิติของปัจจยัการเจริญเติบโตของผกัสลดั แลว้น าขอ้มูล
ไปพยากรณ์น ้ าหนกัของสลดัให้มีความแม่นย  า ดงันั้นการพยากรณ์น ้ าหนักสลดัคอสอติเกียจะเป็นประโยชน์ต่อ 
การเตรียมทรัพยากรเพ่ือก าหนดตน้ทุนในการผลิต ใหเ้หมาะสมกบัความตอ้งการของผูบ้ริโภค 

 

2. วตัถุประสงค์ของกำรวจัิย 

(1) เพ่ือพฒันาแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนกัสลดัคอสอติเกียโดยการใชโ้ครงข่ายประสาทเทียม 
(2) เพ่ือประเมินผลของโมเดลการพยากรณ์การปลูกสลดัคอสอติเกีย 

 

3. วธีิกำรด ำเนินกำรวจัิย 
การศึกษาปัญหา ทฤษฏีและงานวจิยัท่ีเก่ียวขอ้งพบวา่ การผลิตสลดัคอสอติเกียดว้ยวธีิปลูกผกัไฮโดรโป

นิกส์นั้นหากตอ้งการให้ได้ปริมาณท่ีเหมาะสมกับความตอ้งการมีปัจจยัหลายส่วน ดงันั้นหากสามารถคาดเดา
ปริมาณของผลผลิตจะท าให้สามารถจดัเตรียมตน้ทุนของปัจจยัต่างๆ ไดอ้ยา่งเหมาะสม ซ่ึงคณะผูว้จิยัไดอ้อกแบบ
กรอบแนวคิดการวจิยัของการสร้างแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนกัสลดัคอสอติเกียโดยการใชโ้ครงข่ายประสาท
เทียมสามารถแบ่งเป็น 3 กระบวนการดงัน้ี 

3.1 กำรรวบรวมและเตรียมข้อมูล(Data collection and preparation)  
ในการปลูกสลดัคอสอติเกียผ่านวิธีการปลูกผกัไฮโดรโปนิกส์นั้น จากการสอบถามผูเ้ช่ียวชาญในการ

การปลูกผกัไฮโดรโปนิกส์จากดีโชฟาร์ม ตั้งท่ี ต  าบลสันผีเส้ือ อ าเภอเมือง จงัหวดัเชียงใหม่ ไดอ้ธิบายวา่ปัจจยัท่ี
ส่งผลต่อปริมาณของผลผลิตข้ึนอยู่กบัสภาพอากาศ ค่าของปุ๋ย ค่าพ่ีเอชของน ้ า และจ านวนของผกัท่ีรอดใน 1 
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กระบะปลูกท าให้น ้ าหนกัของผลผลิตของผกัไฮโดรโปนิกส์นั้นจึงไม่เท่ากนัในแต่ละรอบการปลูก คณะผูว้ิจยัจึง
ไดเ้ก็บขอ้มูลปัจจยัการเจริญเติบโตของสลดัคอสอติเกียในแต่ละกระบะของการปลูกซ่ึง 1 กระบะจะประกอบไป
ดว้ยผกัจ านวน 122 ตน้ ท าใหไ้ดค้่าของจ านวนวนัท่ีปลูกผกั อุณหภูมิ ค่า PH ของน ้ า ค่าของปุ๋ย จ านวนผกัท่ีรอดใน
แต่ละวนั และค่าน ้ าหนกัของสลดั ดงัตวัอยา่งตารางท่ี 1 ซ่ึงขอ้มูลท่ีท าการบนัทึกเก็บเป็นจ านวน 2000 ขอ้มูลตาม
วงรอบการเจริญเติบโตของผกัสลดัคอสอติเกียโดยในการเก็บบนัทึกขอ้มูลใชเ้วลาทั้งส้ิน 8 เดือน จาก 3 โรงเรือน
ของดีโชฟาร์ม ตั้งท่ีต  าบลสนัผีเส้ือ อ าเภอเมือง จงัหวดัเชียงใหม่ 

 
ตำรำงที ่1 แสดงตวัอยา่งขอ้มูลปัจจยัเจริญเติบโตของสลดัคอสอติเกีย 

วนัท่ีปลูก อุณหภูมิ  ค่า PH ค่าปุ๋ย จ านวนผกัท่ีรอด น ้ าหนกั 

1 33 7.6 0 122 2.8 

2 30 7.2 0 122 2.8 

3 30 7.2 1510 116 3.0 

4 29 7.6 1415 116 3.0 

5 26 6.8 1365 104 3.1 

 
3.2 กำรพฒันำแบบจ ำลองกำรพยำกรณ์(Build forecasting model)  
เป็นการน าข้อมูลทีได้จากการรวบรวมขอ้มูลปัจจัยเจริญเติบโตของสลดัคอสอติเกีย ไปสู่การสร้าง

แบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนกัสลดัคอสอติเกีย จะน าขอ้มูลเขา้ในโปรแกรมเวกา้ เวอร์ชัน่ 3.8.1 สร้างโมเดลโดย
การใชรู้ปแบบโครงข่ายประสาทเทียม ผลลพัธ์ท่ีไดจ้ะเป็นค่าน ้ าหนกัของโหนดในแต่ละล าดบัชั้น  
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ภำพที ่1 แสดงค่าน ้ าหนกัของโหนดในแต่ละล าดบัชั้นเม่ือผา่นโปรแกรมเวกา้ เวอร์ชัน่ 3.8.1 
 

เม่ือเขา้สู่ขั้นตอนของการท านายผลลพัธ์ ก็จะน าแอตทริบิวตท่ี์เป็นขอ้มูลน าเขา้มาผ่านกระบวนการดงั
ภาพท่ี 2 โดยในชั้นท่ี 1(Input node) คือ ปัจจัยของการเจริญเติบโตของสลัดคอสอติเกีย ล าดับถดัมาในชั้นท่ี 
2(Hidden node) คือชั้นท่ีค ส่วนชั้นท่ี 3(Output layer) คือผลลพัธ์ท่ีไดเ้ป็นน ้ าหนกัของสลดัคอสอติเกียท่ีพยากรณ์
ได ้

 
ภำพที ่2 แสดงโครงสร้างโครงข่ายประสาทเทียม 

หมายเหตุ. จาก การวเิคราะห์ขอ้มูลดว้ยเทคนิคดาตา้ไมน์นิงเบ้ืองตน้ (น. 90), โดย เอกสิทธ์ิ พชัรวงศศ์กัดา, 2557, 
กรุงเทพฯ: เอเชียดิจิตอลการพิมพจ์ ากดั. 
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ภำพที ่3 แสดงการค านวณค่าในโหนดท่ี 1 ใน Hidden layer ของโครงข่ายประสาทเทียม 

หมายเหตุ. จาก การวเิคราะห์ขอ้มูลดว้ยเทคนิคดาตา้ไมน์นิงเบ้ืองตน้ (น. 94), โดย เอกสิทธ์ิ พชัรวงศศ์กัดา, 2557, 
กรุงเทพฯ: เอเชียดิจิตอลการพิมพจ์ ากดั. 

 

 จากภาพท่ี 3 เป็นขั้นตอนของการแปลงปัจจัยของการเจริญเติบโตของสลดัคอสอติเกีย(Input node) 
ประกอบไปดว้ย วนัท่ีปลูกผกั(A1) อุณหภูมิ(A2)  ค่า PH ของน ้ า(A3)  ค่าของปุ๋ย(A4)  จ านวนผกัท่ีรอดในแต่ละ
วนั(A5) โดยใชส้มการ 

range = (max-min)/2  
base = (max+min)/2 
norm_attribute = (attribute-base)/range 
โดยท่ีค่า max คือค่าท่ีมากท่ีสุด และ min คือค่าท่ีน้อยสุดของแต่ละแอตทริบิวต์ จากนั้ น น าค่า              

แอตทริบิวต์ท่ีแปลงแล้วมาใส่ในสมการเพ่ือส่งไปยงั activate function โดยใช้ sigmoid funcion ค่าของ  
f(x) = 1/(1+e-x) เม่ือผ่าน activate function ท าใหไ้ดค้่าน ้ าหนกัของ โหนดในชั้นท่ี 2(Hidden node) ซ่ึงประกอบไป
ดว้ย N1, N2 และ N3 ในภาพท่ี 4 
 

 
ภำพที ่4  แสดงการค านวณค่า ใน Output layer ของ ของโครงข่ายประสาทเทียม 

หมายเหตุ. จาก การวเิคราะห์ขอ้มูลดว้ยเทคนิคดาตา้ไมน์นิงเบ้ืองตน้ (น. 95), โดย เอกสิทธ์ิ พชัรวงศศ์กัดา, 2557, 
กรุงเทพฯ: เอเชียดิจิตอลการพิมพจ์ ากดั. 
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ส่วนของชั้นท่ี 3(Output layer) เป็นการค านวณจากผลรวมของค่าถ่วงน ้ าหนกักบัค่าท่ีไดจ้ากแอตทริบิวต์

ท่ีผ่านการค านวณของชั้นท่ี 2(Hidden layer) และเม่ือน ามาผ่าน activate function โดยใช้ sigmoid funcion
เช่นเดียวกบัชั้นท่ี 2(Hidden layer)  ผลลพัธ์ของโหนดสุดทา้ย(Output layer) คือ ค่าน ้ าหนกัของสลดัคอสอติเกียท่ี
พยากรณ์ไดจ้ากแบบจ าลอง 

3.3 กำรประเมนิประสิทธิภำพของแบบจ ำลองกำรพยำกรณ์(Evaluation and forecasting model)   
การวจิยัคร้ังน้ีไดมี้การวดัประสิทธิภาพดว้ยวธีิ Cross-validation โดยในงานวจิยัน้ีไดแ้บ่งขอ้มูลออกเป็น 

5 ชุด(k=5) เน่ืองจากปริมาณขอ้มูลท่ีใชใ้นการด าเนินงานวิจยัมีจ านวน 2000 ขอ้มูลท าให้แบ่งขอ้มูลเป็น 5 ชุด ชุด
ละ 400 ขอ้มูล โดยใชข้อ้มูลส่วนท่ีเหลือ(k-1) จะน าไปสร้างแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนักสลดัคอสอติเกีย 
ส่วนขอ้มูลท่ีเหลือ 1 ชุดขอ้มูลจะน ามาใชใ้นการทดสอบประสิทธิภาพของโมเดลตามล าดบัดงัภาพท่ี 5 

 
ภำพที ่5  แสดงการแบ่งขอ้มูลเป็น 5-Fold Cross-Validation 

หมายเหตุ. จาก การวเิคราะห์ขอ้มูลดว้ยเทคนิคดาตา้ไมน์นิงเบ้ืองตน้ (น. 58), โดย เอกสิทธ์ิ พชัรวงศศ์กัดา, 2557, 
กรุงเทพฯ: เอเชียดิจิตอลการพิมพจ์ ากดั. 

 
รอบท่ี 1 ใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 2,3,4 และ 5 สร้างแบบจ าลอง และใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 1 ในการทดสอบความ

ถูกตอ้งของการพยากรณ์ 
รอบท่ี 2 ใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 1,3,4 และ 5 สร้างแบบจ าลอง และใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 2 ในการทดสอบความ

ถูกตอ้งของการพยากรณ์ 
รอบท่ี 3 ใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 1,2,4 และ 5 สร้างแบบจ าลอง และใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 3 ในการทดสอบความ

ถูกตอ้งของการพยากรณ์ 
รอบท่ี 4 ใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 1,2,3 และ 5 สร้างแบบจ าลอง และใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 4 ในการทดสอบความ

ถูกตอ้งของการพยากรณ์ 
รอบท่ี 5 ใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 1,2,3 และ 4 สร้างแบบจ าลอง และใช้ขอ้มูลส่วนท่ี 5 ในการทดสอบความ

ถูกตอ้งของการพยากรณ์ 
เม่ือท าการทดสอบครบ 5 รอบแลว้ ก็ไดน้ าผลลพัธ์ประสิทธิภาพของแบบจ าลองท่ีได ้มาหาค่าเฉล่ีย ท า

ใหไ้ดป้ระสิทธิภาพของโมเดลแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนกัสลดัคอสอติเกียโดยการใชโ้ครงข่ายประสาทเทียม 
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4. สรุปผลกำรวจัิย 
สรุปผลการสร้างแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนักสลดัคอสอติเกีย โดยใชว้ิธีโครงข่ายประสาทเทียม

แบบไม่ยอ้นกลบั (Feedforward Network) การสร้างแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนกัสลดัคอสอติเกียโดยการใช้
โครงข่ายประสาทเทียม โปรแกรมท่ีใชใ้นการวเิคราะห์คือ เวกา้ โดยมีตวัแปรท่ีเป็นปัจจยัการเจริญเติบโตของสลดั 
ซ่ึงไดจ้ากการสอบถามผูเ้ช่ียวชาญ ไดแ้ก่ อุณหภูมิ ค่าพีเอช  ปุ๋ย จ านวนผกัท่ีรอด น ้ าหนกัของสลดัท่ีเก็บ การวิจยั
คร้ังน้ีได้มีการวดัประสิทธิภาพของโมเดลโดยใช้การวดัประสิทธิภาพแบบ 5-fold cross-validation  ผลการ
เปรียบเทียบประสิทธิภาพของโมเดลใหค้่าความถูกตอ้ง 85.00 % 
 
ตำรำงที ่2 ตารางแสดงผลการเปรียบเทียบของโมเดล 

ขอ้มูลชุดท่ี เปรียบเทียบกบัขอ้มูลชุดท่ี ผลการเปรียบเทียบ 

 1 
2 
3 
4 
5 

 2,3,4,5 
    1,3,4,5 
 1,2,4,5 
 1,2,3,5 
 1,2,3,4 

74.50 % 
 94.75 % 
85.75 %  
 84.75% 
85.50% 

ค่าเฉล่ีย 85.00 % 

 
5. อภิปรำยผล 
 ระบบแบบจ าลองการพยากรณ์น ้ าหนักสลัดคอสอติเกียโดยการใช้โครงข่ายประสาทเทียมแบบไม่
ยอ้นกลบั ระบบแบบจ าลองการพยากรณ์ท่ีพฒันาสามารถเก็บรวบรวมขอ้มูลทางสถิติ ของปัจจยัการเจริญเติบโต
ของผกัสลดั สามารถน าไปใชป้ระโยชน์กบังานทางดา้นการเกษตร ซ่ึงสอดคลอ้งกบังานวิจยัของ ศุภโชค (2559) 
การประยกุตใ์ชโ้ครงข่ายประสาทเทียมกบังานดา้นการเกษตร นิยมใชใ้นการหาแบบจ าลอง การท านายค่าผลลพัธ์
ท่ีอาจเกิดข้ึน การควบคุมท่ีส่ิงแวดลอ้มมีการเปล่ียนแปลงอยูเ่สมอ ซ่ึงลว้นแลว้แต่ใหค้่าความแม่นย  าท่ีดีไม่ดอ้ยไป
กวา่วธีิอ่ืน  
 ระบบแบบจ าลองการพยากรณ์ท่ีพัฒนาอยู่ในรูปแบบของโปรแกรมประยุกต์ สามารถใช้งานได้ง่าย  
สามารถจดัการขอ้มูลโหนดท่ีใชส้ าหรับการพยากรณ์ได ้และระบบยงัสามารถเปรียบเทียบขอ้มูลเพื่อหาความ
แม่นย  าของโมเดลได้ จากการทดลองใช้ระบบโดยน าขอ้มูลการปลูกผกัสลดัคอสอติเกียไปพยากรณ์น ้ าหนักมี
ความแม่นย  า มีผลการวดัประสิทธิภาพของโมเดลให้ค่าความถูกตอ้ง 85.00 % สอดคลอ้งกบังานวจิยัของ กาญจนา 
(2551) ใช้พยากรณ์ผลผลิตล าไย โดยการใชข้อ้มูลกลุ่มชุดดินและขอ้มูลสภาพอากาศ ซ่ึงแบบจ าลองโครงข่าย
ประสาทเทียม มีความแม่นย  า และงานวจิยัของ ผศุดี และกรวฒัน์ (2560) ไดน้ าเสนอแบบจ าลองการพยากรณ์ราคา
มนัส าปะหลงั โดยใชโ้ครงข่ายประสาทเทียมแบบหลายชั้นมีประสิทธิภาพดีท่ีสุด และสามารถน าไปประยกุตใ์ช้
และต่อยอดในการพยากรณ์ราคามนัส าปะหลงัไดดี้กวา่วธีิอ่ืนๆ  
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  งานวิจยัน้ีสามารถใชเ้ป็นแนวทางในการพยากรณ์ผลผลิตการเกษตรของพืชชนิดอ่ืนๆ และองคค์วามรู้ท่ี
ไดมี้ประโยชน์ต่อภาครัฐ เกษตรกร และผูท่ี้เก่ียวขอ้ง ในการน าค่าพยากรณ์ท่ีมีความถูกตอ้งไปใชใ้นการบริหาร
จดัการ วางแผนการเพาะปลูกท่ีเหมาะสมได ้
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